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Sterownik fazowy tyrystorow typu PSTA-3.0 sluzy do regulacji mocy w obwodach
napi¢cia zmiennego W sieci 3-fazowej za pomoca tyrystorow. Uktad wytwarza sygnaty
sterujagce bramkami tyrystorow. Sterowanie tyrystorami zapewnia poprawng prac¢ przy
obcigzeniach rezystancyjnych oraz indukcyjnych. Przed przystgpieniem do montazu
urzadzenia nalezy zapoznal si¢ z niniejsza instrukcja, aby unikna¢ klopotow podczas
uruchomienia systemu. Sterownik jest tylko jednym z kilku elementéw ukladu sterowania,
dlatego jego dziatanie zalezy od poprawnego zmontowania catego uktadu. Szczegdlng uwage
nalezy zwr6ci¢ podczas montazu elementow wykonawczych (tyrystorow) aby byty
prawidlowo podlaczone zgodnie z podanym schematem.

Nalezy rowniez przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa podczas montazu 1 eksploatacji
urzadzenia:

- uktad musi by¢ mechanicznie poprawnie zmontowany, aby zadne czg¢$ci nie mogty
samoistnie si¢ przemieszcza¢ oraz byly odporne na drgania

- nalezy stosowa¢ przewody z izolacjg przeznaczong na napigcia min. 400V AC, jesli
przewody sterujace niskonapieciowe sa potozone obok przewodéw sieciowych to rowniez
muszg mie¢ izolacje na napigcie sieciowe.

- wszystkie metalowe czeséci narazone na dotyk nalezy uziemic.

- do tyrystorow sterownika nalezy podlaczy¢ dwdjnik RC w celu ochrony tyrystorow przed
przepieciami oraz redukcji zaklocen. Jest to podane na schemacie sterownika.

Urzadzenie moze pracowa¢ w dwoch trybach pracy:
1. Sterownik fazowy do regulacji mocy
2. Uktad tagodnego rozruchu dla silnikéw indukcyjnych (softstart)

Sterownik fazowy do regulacji mocy

Zalaczanie 1 wytaczanie odbiornika jest sterowane sygnatem cyfrowym ,,START” — wejscie
cyfrowe DIL1.

Sterowanie mocg odbiornika mozna dokona¢ na dwa sposoby:

- analogowo: warto$¢ napigcia na wejsciu All z zakresu 0..10V

- cyfrowo: zmiana przyciskami ,,+” lub ,,-” na wejsciach cyfrowych DI3 1 DI4.

Potencjometr wbudowany umozliwia ptynng regulacje napigcia wyjsciowego. Zakres
regulacji wynosi 0..5s.

Requlator PID
Uaktywnienie regulatora nast¢puje po podaniu napigcia na wejscie DI2.

Sterownik posiada wbudowany regulator PID do utrzymywania warto$ci zadanej niezaleznie
od zmiennych warunkow fizycznych obiektu. Aby taka regulacja mogla si¢ odbywac, nalezy
do wejscia AI2 poda¢ sygnat pomiarowy wartosci ktora regulujemy. Jesli sterownik ma za
zadanie utrzymanie temperatury obiektu, to na wejscie AI2 nalezy poda¢ sygnat z czujnika
temperatury (uwzgledniajac przetworzenie sygnatu z czujnika na warto$¢ napigcia z zakresu
0..10V). Wartos¢ zadang do regulacji ustawiamy na dwa sposoby ( jak bez regulatora):

- analogowo: warto$¢ napigcia na wejsciu All z zakresu 0..10V

- cyfrowo: zmiana przyciskami ,,+” lub ,,-” na wejsciach cyfrowych DI3 1 DI4.

Potencjometr wbudowany stuzy do ustawiania czasu probkowania regulatora (zalezy od stalej
czasowej obiektu).



Uktad tagodnego rozruchu dla silnikéw indukeyjnych (softstart)

Aby ta funkcja byla aktywna, zalezy przed wlaczeniem zasilania do wejs¢ DI3 lub D14
podiaczy¢ wyjscie 12V.

- zalgczone wejscie DI3:

Zalaczanie i wylaczanie odbiornika jest sterowane sygnatem cyfrowym ,,START” — DI1.Czas
rozruchu zalezy od ustawienia potencjometru wbudowanego i jest regulowany w zakresie
0..5s. Warto$¢ poczatkowa napigcia na silniku zalezy od warto$ci napiecia na wejsciu All.
Dla wartosci OV napigcie wyjsciowe wynosi 40V.

- zalgczone wejscie DI4:

Jesli sygnatl na wejsciu ,,START” — DI jest niski, to uktad pracuje a napigcie wyjsciowe jest
zalezne od poziomu napigcia sterujagcego All. Jesli sygnat na wejsciu ,,START” — DI1 jest
wysoki to zaczyna si¢ rozruch do warto$ci maksymalne;.

Po skonczonym rozruchu jest zatgczany przekaznik DO1. Mozna go wykorzysta¢ do
wykonania bypasa lacznikow tyrystorowych podczas normalnej pracy. Mozna wtedy
zastosowa¢ mniejsze radiatory na tyrystorach, gdyz nie b¢da obcigzone.

Diody LED statusu urzadzenia:
D1- zasilanie
- $wiecenie ciggte: OK.
- miganie: brak napi¢cia synchronizacji L1-L2 lub zta kolejnos¢ faz. Nalezy zamieni¢ ze
soba dwie dowolne fazy na zasilaniu catego uktadu.
D2- praca
- §wieci, jesli sa spelnione dwa warunki:
1. podany sygnat START
2. napigcie wyzwalajace tyrystory

Parametry sterownika:

Napiecie zasilajace 230V AC (L3, N)

Pobo6r mocy max. 12W

Napigcie synchronizacji 400 V AC (L1, L2)

Napigcie sterujace dla wejs¢ analogowych 0..10V DC
Napiecie sterujgce dla wejs¢ cyfrowych 10..24V DC
Obcigzalno$¢ pradowa wyjscia napigciowego 12V 100mA
Obcigzalnos$¢ wyjscia DO1 (przekaznik) 8A /250V AC

NookrwnpE

Wymiary:
160 x 90 x 60 mm (dl. x wys. x gl.)
Obudowa na szyne TS-35
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